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ArduPilot BEl{¥F= 128

K= HI2RER E MissionPlanner iiEL, A2HSHRPIREUTSE, EAREREHESE:
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4 CELL_FULL_VOLTAGE BRESHBEE, AFMHTEER0H

5 CELL_EMPTY_VOLTAGE | ERBESZBHBE, BFHTREEEDH

6 CALIBRATION_PARAM | BUBERBSHIRG, BN 1 RRORAE (RiE, FII5)

7 USE_TMP112 BRI, AN 1 OFE) , REN 0 X
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CELL_SERIES_NUM = 6
CELL_FULL_VOLTAGE = 4350
CELL_EMPTY_VOLTAGE = 3300

SAEHE, EREH=S,

FaniAiE

€

FmBEE R CEIAIE

ESER

CUAV BEA MU : www.cuav.net

C

FamBEE FCCIAIE

B LAY ERERIERTXE D0 doc.cuav.net

www.cuav.net EiBEIET

AN
ISO
NI

BREUFTEEE I1SO 9001 £A R

IANIE

9/ 10



	免责声明
	产品简介
	主要特征
	硬件参数
	尺寸与接口定义图
	硬件连接示意
	引脚定义
	查看电源监测信息
	校准

	附录1：手动配置参数
	ArduPilot固件控制器

	附录2：系统参数说明
	附录3：高压电芯设备
	产品认证
	更多信息

